ROB2 /TOR1 11.10.26
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Start z psem po lewej stronie - Judge: Aleksandra Pauzewicz
# Nr Znak
1 S Start(A) 8 212  Stop, 1 Krok naprzéd, 90° zwrot w lewo 1 krok, Przywotanie, Stop (B) 15 109 270° W prawo (B)
2 219 Stop, 1 Krok Stdj, 2 Kroki Stop, 3 Kroki Lez (A) 9 202 Podwdjny zwrot 180° w prawo nastepnie w lewo (A) 16 Stop, Stdj (A)
3 218 Stop, 90° W lewo zwrot, 1 krok, Stop (B) 10 217 Stop, 90° W prawo zwrot, 1 krok, Stop (B) 17 Meta (A)
4 315 Stop, Zmiana strony za przewodnikiem, Stop (A) 11 221 Rozproszenia (B) 18
5 201 2 x W tytzwrot pies z tytu (A) 12 211 Stop, 1 Krok naprzdd, 90° zwrot w prawo 1 krok, Przywotanie, Stop (19
6 115 Stop, Zwrot w lewo 90°, Stop (B) 13 215 Stop, 180° W prawo zwrot, Stop (B) 20
7 316 Stop, Zmiana strony przed przewodnikiem, Stop (A) 14 210 Stop, Front Stop, Do lewej, Stop (A)



